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ABSTRAK 

 
Sensor Ultrasonik adalah sensor yang dapat mendeteksi gelombang 

ultrasonik, yaitu gelombang suara yang memiliki frekuensi ultrasonik atau 

frekuensi di atas kisaran frekuensi pendengaran manusia.Sensor ultrasonik bisa 

digunakan untuk menggantikan sensor inframerah sebagai pendeteksi jarak. Akan 

tetapi sensor ultrasonik yang siap dipakai dan umum dijual, harganya cukup 

mahal. Pemanfaatan pada mikrokontroler diharapkan dapat menjawab kebutuhan 

ini.Secara detail, cara kerja sensor ultrasonik adalah Sinyal dipancarkan oleh 

pemancar ultrasonik dengan frekuensi tertentu dan dengan durasi waktu tertentu. 

Sinyal tersebut berfrekuensi diatas 20kHz. Sensor ultrasonik dapat digunakan 

sebagai alat pendeteksi ketinggian pada kendaraan bermuatan lebih agar tercipta 

kelancaran arus kendaraan dan menghindari kecelakaan. 

 

 

Kata kunci : Kendaraan,sensor ultrasounik, mikrokontroler ATMega 16,LCD. 
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