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ABSTRAK 

 

 

Proses pemilahan ikan (proses sorting) pada industri masih banyak yang 

menggunakan konveyor yang berfungsi hanya untuk satu obyek saja karena 

karakteristik obyek yang berbeda, sehingga ketika konveyor rusak maka konveyor 

lain tidak dapat menggantikan, hal tersebut sangat tidak efisien. Dengan berdasarkan 

berat, sebuah konveyor dapat dipakai untuk beberapa obyek. Sensor load cell 

digunakan untuk sensor beratnya, kemudian rangkaian relay digunakan sebagai 

rangkaian driver motor dc dan rangkaian minimum system digunakan sebagai 

rangkaian driver motor servo. Sensor phototransistor mengambil data sebuah obyek 

sebelum di timbang sehingga menghentikan motor dc. Mikrokontroller memberi 

perintah pada servo dalam pemilah berdasar berat. Alat ini dapat menimbang dalam 

satuan detik dengan ketelitian mencapai 98% jika berat tidak lebih dari 500kg kerena 

menggunakan module hx711. 

 

Kata Kunci : load cell, module hx711, mikrokontroller, motor servo, phototransistor.  
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