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ABSTRAK 

 

Sensor RFID dapat digunakan pada berbagai macam kebutuhan. Contohnya 

adalah sebagai akses dalam sistem parkir dan membuka suatu pintu. Dengan 

menggunakan sensor RFID tempat parkir suatu kampus dapat mempermudah 

mahasiswa keluar dan masuk area tempat parkir hanya dengan menggunakan 

kartu tanda mahasiswa yang telah didaftarkan sebelumnya ke mikrokontloller. 

RFID card nanti digunakan sebagai kartu tanda mahasiswa, setiap RFID card 

memiliki code id masing-masing setelah itu kartu tanda mahasiswa didaftarkan 

satu-satu ke mikrokontroller dengan menggunakan RFID reader, nanti code id di 

RFID card akan diganti Nama dan NBI mahasiswa, jumlah maksimal suatu 

tempat parkir merupakan suatu untuk memberitahu tempat parkir kampus tersebut 

masih ada ruang parkir apa sudah penuh. Untuk mengatasi permasalahan tersebut 

alat parkir otomatis pada area parkir suatu kampus ini adalah salah satu solusi 

dengan menggunakan kartu tanda mahasiswa maka mahasiswa dapat keluar dan 

masuk lebih mudah dan waktu antri ketika hendak keluar dan masuk parkir dapat 

berkurang . 

 

Kata kunci : Kendaraan,sensor RFID, mikrokontroler ATMega 328, LCD, 

Motor Servo, Seven Segmen, Infrared.      
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