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BAB V 

PENUTUP 

 

5.1. Kesimpulan 

Dari percobaan prototype pemisah barang otomatis berdasarkan ukuran berbasis PLC 

Dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut : 

1. Benda yang dimasukan berukurukaran acak. 

2. Photosensor sebagai alat untuk mendeteksi benda dan menransfer hasil dereksi kepada 

PLC. 

3. Dari percobaan di dapat benda berukuran kecil 0-5cm akan dipisah masuk ke tempat 

penyimpanan benda kecil 0-5cm dan benda berukuran sedang masuk keempat 

penyimpanan sedang 0-7cm ,terakir benda berukuran lebih dari 7cm akan masuk 

ketempat penyimpanan benda berukuran lebih dari 7cm. 

4. Dari 10 kali percobaan benda yang di pisah,benda beukuran berbeda tersebut masuk ke 

tempat penyimpanan masing masing benda . ini menandakan sensor deteksi benda 

bekerja sesuai dengan yang di rencanakan. 

5. Penyekat,stopper,conveyor berjalan dengan otomatis dan sesuai dengan yang di 

rencanakan. 

 

5.2. Saran 

1. Konveyor bisa di disaigh lebih panjang agar loading barang lebih bagus. 

2. Bila konveyor lebih panjang bisa mengunakan motor dc yang dengan torque yang lebih 

besar. 

3. Photosensor di beri wadah agar terlindungi. 
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