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ABSTRAK 

Drone merupakan sebuah wahana udara tanpa awak yang dapat dikendalikan 

oleh remote control bahkan terbang secara otomatis. Salah satu hal yang perlu 

dikembangkan adalah sebuah rancangan desain untuk mendapatkan kemampuan 

terbang yang lebih baik. Drone fixed wing yang akan dianalisa oleh penulis adalah 

drone Airawata dan drone baru. Terdapat berbagai macam konfigurasi pada sayap 

utama drone diantaranya adalah bentuk sayap, letak sayap, kemiringan sayap dan arah 

condong. 

Salah satu metode analisa aliran fluida yang dapat dilakukan yaitu 

menggunakan software CFD contohnya ANSYS. Saat analisa menggunakan ANSYS 

dapat dibuat kondisi tertentu, pada penelitian kali ini adalah menganalisa drone 

Airawata dan drone baru pada kondisi sudut serang (5°, 10°, 15°) dan kecepatan 

aliran udara (14 𝑚⁄𝑠 , 18 𝑚⁄𝑠 , 22 𝑚⁄𝑠). Tujuan dari tugas akhir ini adalah untuk 

membandingkan antara drone Airawata dengan drone baru, meliputi gaya angkat 

(𝐹𝑙𝑖𝑓𝑡), gaya hambat (𝐹𝑑𝑟𝑎𝑔), Tegangan Normal (𝜎) dan deformasi total tiga dimensi 

(3𝐷) yang terjadi pada kedua drone. 

Dari hasil analisa drone Airawata diperoleh besar gaya angkat (𝐹𝑙𝑖𝑓𝑡 = 

145,501406 𝑁), gaya hambat (𝐹𝑑𝑟𝑎𝑔 = 41,475506 𝑁), Tegangan tekan (𝜎 = 

37,602 𝑀𝑃𝑎), Tegangan tarik (𝜎 = 30,302 𝑀𝑃𝑎) dan deformasi total 4,4832 𝑚𝑚. 

Sedangkan pada drone baru diperoleh besar gaya angkat (𝐹𝑙𝑖𝑓𝑡 = 161,013162 𝑁), 

gaya hambat (𝐹𝑑𝑟𝑎𝑔 = 42,287028 𝑁), Tegangan tekan (𝜎 = 21,763 𝑀𝑃𝑎), 

Tegangan tarik (𝜎 = 14,19 𝑀𝑃𝑎) dan deformasi total 3,2808 𝑚𝑚. Dari perolehan 

hasil Analisa fluida dan Analisa struktur, maka dapat disimpulkan bahwa drone baru 

memiliki kemampuan yang lebih baik dari segi Aerodinamika dan struktur. 

Kata kunci: Drone, Aerodinamika, Fluida, CFD 
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