BAB V
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Dari hasil pengujian, pengukuran dan analisis, maka dapat diambil beberapa

kesimpulan sebagai berikut :

1.

Pada alat ukur kecepatan arus air pembacaan kecepatan arus air menghasilkan nilai flow
rata-rata 1,44 liter/detik sampai 2,00 liter/detik yang ditampilkan pada LCD.

Untuk nilai pembacaan flow sensor 1 dan flow sensor 2 menujukan nilai kecepatan yang
berbeda, pada flow sensor 1 terbaca 2,00 liter/detik sedangkan pada flow sensor 2 terbaca
1,28 liter/detik, dikarenakan jarak antara sensor 1 dan sensor 2 dengan pompa pendorong
memiliki jarak yang berbeda, sehingga terjadi selisih kecepatan.

Pada alat ukur kecepatan arus air ini jika flow rata-rata menghasilkan nilai kecepatan arus
air sebesar 2,00 liter/detik, maka sistem alarm pada alat ukur kecepatan arus air akan
berbunyi, dikarenakan kecepatan arus air melebihi batas yang telah ditentukan. Dan pada
alat ini juga memiliki lampu indikator peringatan jika flow 1 dan flow 2 kecepatannya
melebihi kecepatan yang ditentukan, untuk batas kecepatan arus air flow sensor 1 dan
flow sensor 2 adalah 2,00 liter/detik.

5.2 Saran

Berdasarkan dari hasil percobaan dan pengukuran dari alat tersebut, maka saran untuk

kedepannya yaitu :

1.

Alat ukur kecepatan arus air untuk kedepannya ditambah dengan sebuah sensor untuk
mengetahui ketinggian air, sehingga pembacaan kecepatan arus air lebih akurat.

Untuk penempatan baling-baling pembacaan sensor lebih diperhatikan dikarenakan, jika
baling-baling teredam air melebihi setengah ukuran baling-baling, maka baling-baling

titak bisa berputar.
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