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ABSTRAK

Telah dibuat alat ukur kecepatan aru air yang berbasis mikrokontroller ATMega 16
dengan menggunakan sensor proximity. Alat ini terdiri dari bagian mekanik dan bagian
elektronik. Sedangkan bagian mekanik yaitu terdiri dari baling-baling dan piringan pemantul
untuk pembacaan sensor proximity. Dan untuk bagian elektronik terdiri dari rangkaian sensor
proximity, rangkaian mikrokontroller ATMega 16, rangkaian LCD dan rangkaian alarm.
Pada bagian mekanik baling-baling berfungsi sebagai untuk mengetahui aliran arus air yang
mengalir pada sungai atau pada media percobaan. Kemudia baling-baling dihubungkan
langsung ke piringan pemantul tempat pembacaan sensor proximity untuk mendapatkan data
putaran dari baling-baling. Pada bagian elektronik sensor proximity yang berfungsi membaca
jumlah putaran baling-baling dan setelah itu sensor memberikan data keluaran pada
rangkaian mikrokontroller. Selanjutnya rangkaian mikrokontroller berfungsi untuk
memproses data dari sensor dan data keluaran tersebut berupa nilai yang ditampilkan pada
LCD. Selain itu data keluaran juga berupa alarm jika terjadi kecepatan yang melebihi dari
batas pengaturan. Hasil pengujian alat menujukan bahwa alat bekerja dengan baik pada
pembacaan sensor 1 kecepatan aliran air 2,00 liter/detik dan pada sensor 2 terbaca 1,28
liter/detik, sehingga rata-rata dari kecepatan tersebut terbaca 1,64 liter/detik. Disini terlihat
pembacaan sensor 1 dan sensor 2 pembacaannya berbeda, sensor 1 lebih besar nilainya
dibandingkan dengan sensor 2. Dikarenakan penempatan untuk sensor 1 lebih dekat dengan

pompa air yang berfungsi mengalirkan arus air dari pada letak penempatan sensor 2.
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