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ABSTRAK 

Semakin bertambahnya jumlah taman kota maka dibutuhkan suatu kendali 

otomatisasi untuk penerangan dan penyiraman tanaman. Dari perihal tersebut maka 

kita memerlukan suatu sistem yang dapat yang dapat melakukan optimalisasi., 

khususnya dalam penerangan taman kota baik itu penerangan jalan , penerangan 

area bermain maupun penerangan lampu lainya. Begitu juga dengan penyiraman 

tanaman   diperlukan suatu sistem yang dapat mengotimalisasi waktu penyiraman 

dan pendeteksi kelembaban tanah.Oleh karena itu dalam Tugas akhir ini penulis 

akan membuat alat yang bisa melakukan optimalisasi penerangan waktu nyala 

lampu sesuai kebutuhan secara otomatis dan sistem penyiraman tanaman 

berdasarkan waktu penyiraman tanaman yang berbeda – beda dan banyaknya debit 

air yang dibutuhkan berdasarkan jenis tanaman serta sensor yang akan mendeteksi 

kondisi kelembaban tanah. Alat yang penulis akan buat adalah OPTIMALISASI 

PENERANGAN DAN PENYIRAMAN TANAMAN  PADA TAMAN KOTA 

BERBASIS PROGRAMABLE LOGIC CONTROLLER (PLC) ini merupakan alat 

kontrol yang digunakan untuk melakukan optimalisasi taman kota secara otomatis 

dengan menggunakan PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER (PLC)  

sebagai sistem pengontrolnya. 
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