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ABSTRAK 

Nama  : Muhammad Asrofi Halim 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul                  : Perancangan Pengairan dan Nutrisi Otomatis Pada  

                             Hidroponik Tanaman Selada (Lattuce Sativa) 

 
Hidroponik adalah metode bercocok tanam yang mengandalkan menanam 

tanaman tanpa menggunakan tanah. Ini dapat menghasilkan hasil yang lebih optimal 

dibandingkan hasil pertanian tradisional karena tanaman akan lebih bersih saat panen. 

Orang biasanya menggunakan metode penanaman ini untuk lahan yang terbatas. 

Hidroponik telah digunakan oleh masyarakat karena merupakan teknik yang berhasil 

untuk memaksimalkan produksi pertanian.Dalam proyek kelulusan ini, metode untuk 

mengelola hidroponik dibuat secara otomatis. Pembuatan rangkaian perangkat 

elektronik yang dibangun dengan mikrokontroler Arduino Mega akan mendapatkan 

input sensor yang akan digunakan dan diproses berdasarkan mikrokontroler Arduino 

Mega memakai pengaturan air dan nutrisi secara otomatis. 

 

Kata kunci: Arduino,.Hidroponik, Nutrisi. 
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ABSTRACT 

Name  : Muhammad Asrofi Halim 

Department : Informatics Engineering 

Title  : Desingn of Automatic Watering and Nutrition Systems  

                            on Hydroponics of Latuca Sativa 

 

Hydroponics is a way to plant without using soil media when planting, 

can give better results than soil media because the results of farming will also 

be cleaner when harvesting. People usually use this method of planting suitable 

for limited land. Hydroponics has been used by the community because it has 

been proven to be profitable and can maximize agricultural production In this 

graduation project, a method for managing hydroponics.automatically was 

created. The manufacture of this electronic device circuit is built using a 

microcontroller Arduino Mega will get input sensors that will be used and 

processed by the microcontroller Arduino Mega uses automatic water and 

nutrition regulation. 

 

Keywords: Arduino, Hydroponics, Nutrition 
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