TUGAS AKHIR

PERANCANGAN PEMBANGUNAN ALAT PENGURAS
AIR DAN PEMBERI MAKAN SECARA OTOMATIS PADA
AQUARIUM IKAN HIAS MENGGUNAKAN TELEGRAM

& ™
URapAY

Oleh :
Moch Nur Govinda
1461700176

PROGRAM STUDI INFORMATIKA
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS 17 AGUSTUS 1945 SURABAYA
20



TUGAS AKHIR

PERANCANGAN PEMBANGUNAN ALAT PENGURAS
AIR DAN PEMBERI MAKAN SECARA OTOMATIS PADA
AQUARIUM IKAN HIAS MENGGUNAKAN TELEGRAM

Diajukan sebagai salah satu syarat untuk memperoleh gelar

sarjana komputer program studi informatika

Diajukan Oleh:

Moch Nur Govinda
1461700176
Dosen Pembimbing:

Ir. Muafaq A.Jani, M.Eng, Phd.

INFORMATICS DEPARTMENT FACULTY OF
ENGINEERING UNIVERSITAS 17 AGUSTUS 1945
SURABAYA 2022



Final Project

DESIGN OF AUTOMATIC DEVELOPMENT OF WATER
DRAINING AND FEEDING IN AQUARIUM OF
ORNAMENTAL FISH USING TELEGRAM

Prepared as partial fulfilment of the requirement for the degree of
Sarjana Komputer at Informatics Department

By:

Moch Nur Govinda

1461700176

INFORMATICS DEPARTMENT FACULTY OF

ENGINEERING UNIVERSITAS 17 AGUSTUS 1945
SURABAYA 2022



PROGRAM STUDI TEKNIK INFORMATIKA
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS 17 AGUSTUS 1945 SURABAYA

LEMBAR PENGESAHAN TUGAS AKHIR

Nama : Moch Nur Govinda
NBI : 1461700176
Prodi : S-1 Informatika
Fakultas : Teknik
Judul : Perancangan Pembangunan Alat Penguras Air Dan Pemberi
Makan Secara Otomatis Pada Aquarium Ikan Hias
Menggunakan Telegram
Mengetahui / Menyetujui
Dosen Pembimbing

£

Dr.Ir.Muaffag Achm ani, M.En
NPP: 20450.00.0515

Delul Fakultas Teknik Ketua Program Studi Informatika
; Universitas 17 Agustus 1945
Surabaya

) S Aidil Primasetya Armin, S:§T., M.T
NPP. 20410.90. 0197 NPP. 20460160700




PERNYATAAN KEASLIAN DAN PERSETUJUAN

PUBLIKASI TUGAS AKHIR
Saya yang bertanda tangan di bawah ini
Nama : Moch Nur Govinda
NBI : 1461700176
Fakultas/Program Studi  : Teknik/Informatika
Judul Tugas Akhir : Perancangan Pembangunan Alat Penguras Air Dan

Pemberi Makan Secara Otomatis Pada Aquarium Tkan
Hias Menggunakan Telegram

Menyatakan dengan sesungguhnya bahwa:

Tugas Akhir dengan judul diatas bukan merupakan tiruan atau publikasi dari
Tugas Akhir yang sudah dipublikasikan dan atau pernah dipakai untuk
mendapatkan gelar Sarjana di Lingkungan Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya
maupun di Perguruan Tinggi atau Instansi manapun, kecuali bagian yang sumber
informasinya dicantumkan scbagaimana mestinya.

Tugas Akhir dengan judul diatas bukan merupakan plagiarisme, pencurian hasil
karya milik orang lain, hasil kerja orang lain untuk kepentingan saya karena
hubungan material maupun non — material, ataupun segala kemungkinan lain
yang pada hakckatnya bukan merupakan karya tulis tugas akhir saya secara
Demi pengembangan ilmu pengetahuan, saya memberikan hak atas Tugas Akhir
ini kepada Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya untuk menyimpan, mengalih
media/format kan, mengelola dalam bentuk pangkalan data (database), merawat,
dan mempublikasikan tugas akhir saya sclama tetap mencantumkan nama saya
sebagai penulis/pencipta dan sebagai pemilik Hak Cipta.

Pernyataan ini saya buat dengan kesadaran sendini dan tidak atas tekanan ataupun
paksaan dari pihak manapun demi menegakkan integritas akademik di instansi ini
dan bila kemudian hari diduga kuat ada ketidaksesuaian antara fakta dengan
kenyataan ini, saya bersedia diproses oleh tim Fakultas yang dibentuk untuk
melakukan  verifikasi dengan sanksi terberat berupa pembatalan
kelulusan/kesarjanaan,

Surabaya,04 Juli 2022

1461700176



KATA PENGANTAR
Puji syukur kepada Allah Yang Maha Esa dan Yang Maha Kuasa

yang senantiasa melimpahkan Rahmat dan Hidayah Nya sehingga penulis
dapat menyelesaikan Tugas Akhir yang berjudul “Pembangunan Alat
Penguras Air Dan Pemberi Makan Secara Otomatispada Aquarium lkan
Hias Menggunakan Telegram” sebagai salah satu persyaratan untuk
menyelesaikan studi dan mendapatkan gelar Sarjana Komputer di Program
Studi Informatika Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya. Selain itu penulis
ingin menyampaikan terima kasih yang mendalam kepada pihak-pihak
berikut:

Mama dan Papah yang telah memberikan dukungan dan melengkapi
semua kebutuhan selama pembuatan Tugas Akhir ini hingga selesai.
Bapak Dosen Dr. Ir. Muaffag Achmad Jani, M.Eng. selaku dosen
pembimbing, yang telah memberikan petunjuk, pengarahan, semangat
serta bimbingan dalam penyusunan Tugas Akhir ini.

Bapak Dr. Ir. H.Sajiyo, M.Kes. selaku kepala Dekan fakultas Teknik.
Bapak Geri Kusnanto, S.Kom, MM, selaku Ketua Prodi Teknik
Informatika Universitas 17 Agustus 1945 Surabaya.

Bapak Dosen Wali yang telah membimbing dan mengarahkan saya
selama studi di Untag Surabaya selama ini.

Muhammad Rizki Hidayatullah, yang selalu membantu, membersamai
dan mendukung sejak awal kuliah hingga di tahap menyelesaikan Tugas
Akhir ini.

adik saya yang telah menemani dan memberikan dukungan kepada
penulis dari awal pembuatan Tugas Akhir ini hingga selesai. 8. Teman-
teman dan sahabat yang telah menemani dan memberikan dukungan
kepada penulis dari awal pembuatan Tugas Akhir ini hingga selesai.
Akhir kata, Semoga segala kebaikan semua pihak yang telah membantu
mendapatkan kebaikan yang lebih juga. Semoga tugas akhir ini
bermanfaat untuk bagi pihak yang membutuhkan.



ABSTRAK

Nama Moch Nur Govinda
Program Studi Teknik Informatika
Judul Perancangan Pembangunan Alat

Penguras Air Dan Pemberi Makan
Secara Otomatis Pada Aquarium
Ikan Hias Menggunakan Telegram

kualitas pada air dalam aquarium merupakan hal yang cukup penting bagi kesehatan
ikan. Kualitas air tersebut juga sangat penting untuk diperhatikan khususnya bagi
pemelihara ikan terutama ikan mas koki ataupun ikan hias, karena ikan mas koki
sendiri memiliki standar air yang mana ikan tersebut bisa hidup di kekeruhan
minimal 10 NTU. Perancangan smart aquarium ini menggunakan 2 buah sensor,
sensor turbidity yang bertugas sebagai pembaca tingkat kekeruhan air dan sensor
ultrasonik sebagai pembaca jarak air akuarium yang dikendalikan oleh Nodemcu
sebagai pusat kendali pada sensor, servo pakan. Pergantian air dilakukan oleh
pompa air berdasarkan kondisi tingkat kekeruhan air. Tujuan dari penelitian adalah
merancang sebuah sistem kontrol dan monitoring kualitas air pada akuarium
berbasis NodeMCU ESP8266 yang dapat mempermudah pecinta ikan dalam me
monitoring dan penggantian air pada akuarium serta memudakan dalam pemberian
pakan yang terjadwal. Pengujian alat yang dilakukan didapat hasil dimana sistem
penggantian air dapat berjalan sesuai dengan tingkat kekeruhan air berjalan dengan
baik sesuai yang diharapkan.

Kata kunci : Nodemcu ESP8266, Sensor Kekeruhan Turbidity, Sensor
Ultrasonik, Bot Telegram .
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ABSTRACT

Nama Moch Nur Govinda
Program Studi Teknik Informatika
Judul Perancangan Pembangunan Alat

Penguras Air Dan Pemberi Makan
Secara Otomatis Pada Aquarium
Ikan Hias Menggunakan Telegram

The quality of the water in the aquarium is quite important for fish health. The
quality of the water is also very important to pay attention to, especially for fish
keepers, especially goldfish or ornamental fish, because goldfish themselves have
water standards where these fish can live in turbidity of at least 10 NTU. The design
of this smart aquarium uses 2 sensors, a turbidity sensor as a reader for the level of
air turbidity and an ultrasonic sensor as a water distance reader which is controlled
by nodemcu as a control on the sensor, servo controls the feed. Water changes are
carried out by a water pump based on the condition of the turbidity of the water. The
purpose of the research is to design a system and monitoring of water quality on the
basis of the NodeMCU ESP8266 which can make it easier for fish lovers to monitor
and replace controls and facilitate scheduled feeding. Testing the tools carried out
obtained results where the water replacement system can be in accordance with the
level of turbidity of the water running well as expected.

Kata kunci : Nodemcu ESP8266, Sensor Kekeruhan Turbidity, Sensor
Ultrasonik, Bot Telegram .
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