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ABSTRAK 

 

 

kualitas pada air dalam aquarium merupakan hal yang cukup penting bagi kesehatan 

ikan. Kualitas air tersebut juga sangat penting untuk diperhatikan khususnya bagi 

pemelihara ikan terutama ikan mas koki ataupun ikan hias, karena ikan mas koki 

sendiri memiliki standar air yang mana ikan tersebut bisa hidup di kekeruhan 

minimal 10 NTU. Perancangan smart aquarium ini menggunakan 2 buah sensor, 

sensor turbidity yang bertugas sebagai pembaca tingkat kekeruhan air dan sensor 

ultrasonik sebagai pembaca jarak air akuarium yang dikendalikan oleh Nodemcu 

sebagai pusat kendali pada sensor, servo pakan. Pergantian air dilakukan oleh 

pompa air berdasarkan kondisi tingkat kekeruhan air. Tujuan dari penelitian adalah 

merancang sebuah sistem kontrol dan monitoring kualitas air pada akuarium 

berbasis NodeMCU ESP8266 yang dapat mempermudah pecinta ikan dalam me 

monitoring dan penggantian air pada akuarium serta memudakan dalam pemberian 

pakan yang terjadwal. Pengujian alat yang dilakukan didapat hasil dimana sistem 

penggantian air dapat berjalan sesuai dengan tingkat kekeruhan air berjalan dengan 

baik sesuai yang diharapkan. 

Kata kunci : Nodemcu ESP8266, Sensor Kekeruhan Turbidity, Sensor 

Ultrasonik, Bot Telegram . 
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ABSTRACT 

 

 

The quality of the water in the aquarium is quite important for fish health. The 

quality of the water is also very important to pay attention to, especially for fish 

keepers, especially goldfish or ornamental fish, because goldfish themselves have 

water standards where these fish can live in turbidity of at least 10 NTU. The design 

of this smart aquarium uses 2 sensors, a turbidity sensor as a reader for the level of 

air turbidity and an ultrasonic sensor as a water distance reader which is controlled 

by nodemcu as a control on the sensor, servo controls the feed. Water changes are 

carried out by a water pump based on the condition of the turbidity of the water. The 

purpose of the research is to design a system and monitoring of water quality on the 

basis of the NodeMCU ESP8266 which can make it easier for fish lovers to monitor 

and replace controls and facilitate scheduled feeding. Testing the tools carried out 

obtained results where the water replacement system can be in accordance with the 

level of turbidity of the water running well as expected. 

Kata kunci : Nodemcu ESP8266, Sensor Kekeruhan Turbidity, Sensor 

Ultrasonik, Bot Telegram . 
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