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ABSTRAK

Nama . Febry Dharmawan Junior

Program Studi  : Teknik Informatika

Judul . Perancangan Sistem Tracking Untuk Pendeteksi
Kecelakaan Sepeda Motor Berdasarkan Kemiringan dan
Getaran

Salah satu penyumbang jumlah kematian terbesar di dunia adalah
kecelakaan lalu lintas. Menurut situs Worldometer.info dikutip dari Global launch
of the Decade of Action for Road Safety 2011-2020 — WHO. Setiap tahun, 1,28
juta dan per hari sekitar 3000 orang tewas akibat dari kecelakaan lalu lintas.
DataKorlanras Polri menyebutkan, pada tahun 2021 telah terjadi total 142
kecelakaan dengan total korban sebanyak 203 orang, kerugian material dengan
total Rp. 241.350.008,00 yang terbanyak berada di wilayah otoritas Polda Jatim.
Pengguna jalan raya terbesar di Indonesia adalah sepeda motor, hal ini berarti
angka kecelakaan di Indonesia paling didominasi oleh sepeda motor. Langkah
pertama ketika terjadi kecelakaan terhadap diri sendiri atau orang lain adalah
pertolongan pertama dan penanganan yang cepat untuk keselamatan korban
tersebut. Lain hal jika terjadinya kecelakaan berada di daerah yang terpenci, jauh
dari pemukiman penduduk, gunung, dan hutan yang jauh dari pelayanan
kesehatan seperti rumah sakit atau puskesmas. Sistem Tracking untuk Pendeteksi
Kecelakaan Sepeda Motor Berdasarkan Kemiringan dan Getaran ini memiliki rata
— rata waktu Kkirim SMS oleh SIM800L vyaitu sebesar 7s dengan 100%
keberhasilan pengiriman. Rata-rata selisih jarak pembacaan data Modul GPS dan
Gmaps adalah sejauh 5.48 meter, yang memudahkan pihak berwenang/keluarga
dengan menemukan korban. Sensor getaran SW420 yang berguna ketika terjadi
kecelakaan namun kondisi motor masih dalam keadaan berdiri. Sistem
menggunakan mikrokontroller Arduino, GY521, SW420 sebagai sensor deteksi,
GPS untuk tracking lokasi dan SIM80OL untuk mengirim data ketika terjadi
kecelakaan.

Kata Kunci: Arduino, Kecelakaan, Deteksi, SMS
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ABSTRACT

Name . Febry Dharmawan Junior
Department . Teknik Informatika
Title . Design of a Tracking System for Motorcycle Accident

Detection Based on Tilling and Vibration

One of the biggest contributors to the number of deaths in the world is
traffic accidents. According to the Worldometer.info site quoted from the Global
launch of the Decade of Action for Road Safety 2011-2020 — WHO. Every year,
1.28 million and per day about 3000 people die as a result of traffic accidents.
Data from the Korlanras Polri stated that in 2021 there had been a total of 142
accidents with a total of 203 victims, material losses totaling Rp. 241,350,008.00,
most of which are in the area of the East Java Regional Police's authority. The
largest road users in Indonesia are motorbikes, this means that the number of
accidents in Indonesia is dominated by motorbikes. The first step when an
accident occurs to oneself or others is first aid and prompt treatment for the safety
of the victim. It is different if the accident occurs in a remote area, far from
residential areas, mountains, and forests that are far from health services such as
hospitals or health centers. This Tracking System for Detecting Motorcycle
Accidents Based on Tilt and Vibration has an average SMS sending time of 7s by
SIMB8O00L with 100% delivery success. The average difference between the data
reading distance of the GPS Module and Gmaps is 5.48 meters, which makes it
easier for the authorities/families to find victims. The SW420 vibration sensor is
useful when an accident occurs but the motor is still standing. The system uses an
Arduino microcontroller, GY521, SW420 as a detection sensor, GPS for location
tracking and SIM80OL to send data when an accident occurs.

Keyword: Arduino, Accident, Detection, SMS
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