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ABSTRAK

RANCANG BANGUN MESIN PENCUCI TANGAN DENGAN PENGGOSOK
OTOMATIS BERBAHAN MICROFIBER DAN BERPENGGERAK MOTOR
LISTRIK

Mencuci tangan merupakan penerapan protokol kesehatan untuk memutus rantai
penyebaran covid-19. Namun terkadang proses mencuci tangan akan menjadi
masalah dan mengurangi tingkat kebersihan tangan jika tidak dilakukan dengan baik
dan benar. Sehingga banyak dikembangkan alat pencuci tangan yang masih
konvensional menjadi teknologi otomatis dengan berbagai inovasi. Adapun inovasi
dari penelitian ini yaitu mesin pencuci tangan dengan menggunakan penggosok
otomatis berbahan microfiber yang digerakkan oleh motor listrik. Dimana motor
listrik akan ditransmisikan langsung oleh rantai dan sprocket sehingga poros
penggosok (roller) dapat berputar untuk meningkatkan keefisiensian pada saat proses
mencuci tangan. Tujuan dari penelitian ini yaitu untuk mengetahui karakteristik
rancang bangun dan gaya apa saja yang terjadi pada sistem transmisi mesin pencuci
tangan yang meliputi roller, rantai dan sprocket. Dari tujuan tersebut didapatkan
hasil penelitian yaitu perencanaan motor menggunakan daya 90 watt dimana daya
yang dihasilkan yaitu 85 watt, perencanaan roller memiliki diameter 13 mm dengan
tegangan geser yang dihasilkan yaitu 1,92 kg/mm? lebih kecil dari tegangan geser
yang diizinkan yaitu 2,88 kg/mm?, perencanaan rantai dan sprocket memiliki gaya
61,41 Kgf lebih kecil dari maksimal beban yang diizinkan yaitu 300 Kgf. Proses
pengujian dilakukan dengan membandingkan variabel yang sudah ditentukan guna
mendapatkan hasil tingkat kebersihan tangan yang dapat dikatakan layak.

Kata kunci : pencuci tangan otomatis, poros penggosok, microfiber, motor listrik



ABSTRACT

DESIGN AND CONSTRUCTION OF HAND WASHING MACHINE WITH
AUTOMATIC BUBBERS MADE OF MICROFIBER AND ELECTRIC
MOTOR DRIVEN

Hand washing is an application of health protocols to break the chain of the spread
of COVID-19. But sometimes the process of washing hands will be a problem and
reduce the level of hand hygiene if it is not done properly and properly. So that many
conventional hand washing tools have been developed into automatic technology with
various innovations. The innovation of this research is a hand washing machine using
an automatic scrubber made from microfiber which is driven by an electric motor.
Where the electric motor will be transmitted directly by the chain and sprocket so that
the roller shaft can rotate to increase efficiency during the hand washing process. The
purpose of this study is to determine the characteristics of the design and style that
occurs in the hand washing machine transmission system which includes rollers,
chains and sprockets. From these objectives, the research results obtained that the
motor design uses 90 watts of power where the power produced is 85 watts, the roller
design has a diameter of 13 mm with the resulting shear stress of 1,92 kg/mm2 which
is smaller than the allowable shear stress of 2,88 kg/mm2, the design of the chain and
sprocket has a force of 61.41 Kgf less than the maximum allowable load of 300 Kgf.
The testing process is carried out by comparing the variables that have been
determined in order to get the results of the level of hand hygiene that can be said to
be feasible.

Keywords: automatic hand washing, scrubbing shaft, microfiber, electric motor
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