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ABSTRAK 
 

Nama  : Kartika Rahmawati 

Program Studi : Informatika 

Judul  : Simulasi Integrasi Palang Pintu KA Terjadwal Berbasis IoT (Studi 

Kasus : 2 Palang Pintu KA) 

 

Kereta api merupakan transportasi umum yang sering digunakan oleh 

masyarakat Indonesia, dengan menggunakan kereta api masyarakat dapat dengan 

mudah ke tempat tujuan dari satu kota ke kota lain, bahkan di kota-kota besar yang 

ada di Indonesia. Kereta api ini juga bisa dibilang transportasi umum yang efektif 

dan efisien. Kecelakaan pada jalur perlintasan kereta api sering terjadi di Indonesia, 

penyebab terjadinya kecelakaan kereta api pada umumnya karena tidak ada palang 

pintu di perintasan kereta api, kegagalan palang pintu menutup saat dibutuhkan, dan 

banyak juga pengendara sepeda motor yang tidak patuh pada peraturan yang dibuat 

PT. KAI yang mana pengendara diharuskan berhenti di garis yang disediakan di 

belakang palang pintu. Hal ini menimbulkan banyak korban jiwa, baik kecelakaan 

ringan dengan kondisi luka-luka sampai kecelakaan besar yaitu meninggal serta 

banyak kerugian material lainnya. Untuk itu penelitian ini akan membuat sebuah 

sistem palang pintu kereta api otomatis yang terjadwal sesuai dengan web jadwal 

kereta api yang akan melintas berbasis IoT dilengkapi dengan modul wifi sebagai 

alat yang terintegrasi dengan sistem informasi penjadwalan kereta api dan 

menggunakan Sensor Ultrasonik serta Modul RTC (Real Time Clock) untuk 

memastikan jadwal KA yang akan melintas sama dengan waktu sebenarnya, dengan 

adanya sistem ini akan mengontrol palang pintu yang ada di pos-pos perlintasan 

kereta api. Dengan adanya sistem palang pintu otomatis yang terjadwal ini 

diharapkan dapat mengurangi kecelakaan yang ada pada perlintasan kereta api. 

Dalam penelitian ini memiliki tujuan membuat sistem palang pintu otomatis yang 

terjadwal dan terintegrasi dengan sistem informasi cerdas penjadwal kereta api. 

 
Kata kunci : Palang Pintu Kereta Api Otomatis, IoT, Sensor Ultrasonik, RTC (Real 

Time Clock). 
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ABSTRACT 
 

Name  : Kartika Rahmawati 

Departement : Informatics 

Title  : Integration simulation of IoT Based Scheduled Railway Gate  

( Case Study : 2 Railway gate) 

 

The train is a public transportation that is often used by the people of 

Indonesia, by using the train people can easily get to their destination from city to 

city, even in big cities in Indonesia. This train can also be considered as an effective 

and efficient public transportation. Accidents on railroad crossings often occur in 

Indonesia, the cause of train accidents in general is because there are no doorstops at 

railroad crossings, failure of doorstops to close when needed, and many motorcycle 

riders who do not comply with the regulations made by PT. KAI where the driver is 

required to stop at the line provided behind the doorstop. This resulted in many 

fatalities, both minor accidents that only resulted in injuries to major accidents, 

namely death and many other material losses. For this reason, this study will create 

an automatic train doorstop system that is scheduled according to the IoT-based train 

schedule web, equipped with a wifi module as a tool that is integrated with the train 

scheduling information system and uses Ultrasonic Sensors and RTC(Real Time 

Clock) Modules to ensure that the train schedule that will pass is the same as the 

actual time, with this system it will control the gates at railway crossing posts. With 

the scheduled automatic doorstop system, it is expected to reduce accidents at 

railroad crossings. In this study, the aim of this research is to create a scheduled 

automatic doorstop system that is integrated with an intelligent train scheduler 

information system. 

 

Keywords : Automatic Railway Gate, IoT, Ultrasonic Sensor, RTC (Real Time 

Clock). 
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