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ABSTRAK 
 
 

Nama : Alfin Feizars Primadya 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul Tugas Akhir : RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN DAN MINUM 
BURUNG LOVEBIRD DEWASA (INDUKAN) BERBASIS IOT 
VIA ANDROID 

 
 

Saat ini penerapan sensor untuk memudahkan pekerjaan manusia sudah semakin 
meningkat. Salah satunya adalah penggunaan sensor inframerah dan sensor ketinggian air 
(water level sensor), yang sekarang mulai di aplikasikan di berbagai projek – projek IoT dan 
salah satunya adalah kandang hewan berbasis IoT. Arti IoT sendiri adalah suatu konsep atau 
program yang dimana sebuah objek memiliki kemampuan untuk mentransmisikan atau 
mengirimkan data melalui jaringan tanpa menggunakan Komputer atau manusia. 

Dalam kasus ini IoT yang dimaksud adalah bagaimana sistem yang berada dalam 
projek ini bekerja, seperti sistem penjadwalan, sistem monitoringnya, dan sistem 
penyimpanan datanya. Dengan ATmega 2560 sebagai mikrokontoller yang mengatur semua 
sensor dan modul ESP 8266 yang berfungsi sebagai penghubung antara mikrokontroller 
dengan android maka diharapkan alat tersebut akan berjalan dengan lancar. 

Mikrokontroller disini sebagai otak untuk memerintahkan semua komponen 
pendampingnya, sangat diandalkan bisa menggerakkan motor servo sebagai pembuka pakan 
burung, dan mengaktifkan relay sebagai saklar pada solenoid guna mengisi air pada wadah, 
memberikan kendali atas sensor air dan sensor inframerah guna pengisian tidak melebihi 
batas, memberikan perintah ke RTC sebagai sistem penjadwalan pakan, dan yang terakhir 
memberikan sinkronisasi terhadap modul ESP 8266 guna menghubung kan mikrokontroller 
dengan android. 

 
 

Kata kunci : Wemos D1, RTC, Modul ESP 8266, Motor Servo 
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ABSTRACT 
 
 

Name : Alfin Feizars Primadya 

Department : Informatic Enginering 

Judul Tugas Akhir : DESIGN OF FEEDING AND DRINKING TOOL FOR 
LOVEBIRD (BREEDERS) BASED ON IOT VIA ANDROID 

 
 

Currently, the application of sensors to facilitate human work is increasing. One of 
them is the use of infrared sensors and water level sensors, which are now starting to be applied 
in various IoT projects and one of them is IoT-based animal cages. The meaning of IoT itself 
is a concept or program where an object has the ability to transmit or transmit data over a 
network without using computers or humans. 

In this case, IoT refers to how the systems in this project work, such as the scheduling 
system, the monitoring system, and the data storage system. With the ATmega 2560 as a 
microcontroller that regulates all sensors and the ESP 8266 module which functions as a 
liaison between the microcontroller and Android, it is hoped that the tool will run smoothly. 

The microcontroller is here as the brain to command all its companion components, it 
is very reliable to be able to move the servo motor as a bird feeder, and activate the relay as a 
switch on the solenoid to fill the water in the container, provide control over the water sensor 
and infrared sensor for filling not exceeding the limit, giving orders to RTC as a feed 
scheduling system, and the last one provides synchronization to the ESP 8266 module to 
connect the microcontroller with android. 

 
 

Keywords : Wemos D1, RTC, ESP 8266 Module, Servo Motor. 
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