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ABSTRAK

Tempat Sampah Pintar Organik dan Anorganik Berbasis Mikrokontroler
ATMega32 ini dirancang untuk mengatasi bahaya sampah yang mengandung
berbagai kuman dan bakteri terhadap kesehatan manusia. Manfaat yang lain adalah
untuk membuat masyarakat sadar akan pentingnya kesehatan dengan membuang
sampah pada tempatnya. Metode yang digunakan untuk mendeteksi keberadaan
obyek ini adalah metode rancang bangun yang terdiri dari beberapa tahap vyaitu,
Analisis kebutuhan, Perancangan, Implementasi rangkaian, Prosedur Pengujian dan
Pengujian alat. Alat ini terbagi menjadi dua bagian, yaitu bagian hardware dan
software. Hardware terdiri dari sensor ultrasonik SRF 04, LCD 2x16, Modul GSM
Sim800L, Sensor Inframerah, Sensor Warna dan sistem minimum mikrokontroler
ATMega32 sebagai rangkaian pengendali input dan output dan motor DC servo.
Tingkat efisiensi sensor yang digunakan berkisar 98,5% sampai dengan 99,8%
dengan sensitifitas kerja sesuai dengan program yang dibuat yaitu akan bekerja
apabila mendeteksi objek (sampah) dengan jarak kurang dari 20 cm. Sedangkan
software yang dibuat menggunakan program CodeVisionAVR Evaluation dengan
menggunakan Bahasa C.

Kata kunci : ATmega32, motor DC servo, sensor ultrasonik SRF 04, modul GSM
Sim800L






ABSTRACT

Organic and Inorganic Smart Bins Based on ATMega32 Microcontrollers are
designed to overcome the dangers of waste that contains a lot of germs and bacteria
on human health. Another benefit is to make people aware of the importance of
healthzby removing garbage in its place. The method used to detect the presence of
this object is a design method that consists of several stages, namely, Needs analysis,
Designing, Series implementation, Testing and Testing Procedure. This tool is
divided into two parts, namely hardware and software. Hardware consists of SRF
04 ultrasonic sensor, 2x16 LCD, GSM Sim800L v2 module, Infrared Sensor, Colour
Sensor and ATMega32 microcontroller minimum system as a series of input and
output controllers and servo DC motors. The efficiency level of the sensor used ranges
from 98.5% to 99.8% with work sensitivity in accordance with the program created,
which will work if it detects objects (garbage) with a distance below 20 cm. While the
software is created using the CodeVisionAVR Evaluation program using Language
C.

Keywords : ATMega32, servo DC Moto, SRF 04 ultrasonic sensor, GSM Sim800L
module
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