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ABSTRAK 

 

 

Nama : Mohamad Reza Alfian Yusron 

Program Studi : Teknik Informatika 

Judul Tugas Akhir : Rancangan Palang Pintu Perlintasan Kereta Api 

Otomatis Menggunakan Arduino dan Android 

Menggunakan Wifi 

 

Kecelakaan lalu lintas pada perlintasan rel kereta api kerap 

terjadi akhir-akhir ini di Indonesia. Kecelakaan tersebut telah 

menimbulkan banyak korban jiwa baik yang hanya luka-luka 

maupun yang meninggal serta sejumlah kerugian material 

lainnya. Penyebab terjadinya kecelakaan tersebut umumnya 

karena tidak adanya pintu perlintasan, atau kegagalan pintu 

menutup saat dibutuhkan atau kegagalan operator untuk 

memerintahkan penutupan pintu perlintasan (human error). 

Dalam rangka mengurangi kecelakaan tersebut perlu kiranya 

setiap perlintasan diberi pintu perlintasan. Dan untuk 

mengurangi human error sebaiknya pintu tersebut bekerja secara 

otomatis. Untuk itu perlu dikembangkan teknologi yang mampu 

mengatasi masalah tersebut Jurnal ini bermaksud menguraikan 

sebuah prototipe teknologi hasil rancangan sendiri berupa pintu 

perlintasan rel kereta api yang otomatis. Komponen utama yang 

dipakai pada sistem ini adalah mikrokontroler dan teknologi 

komunikasi frekuensi radio (modul FR). Berdasarkan hasil uji 

coba ternyata alat ini bekerja dengan baik. Pintu dapat menutup 

secara otomotis jika ada kereta api yang akan lewat. Sebaliknya 

jika kereta api sudah lewat maka pintu akan terbuka secara 
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otomatis. Implementasi alat ini pada lokasi yang sesungguhnya 

membutuhkan ketersediaan sumber energi listrik bolak-balik. 

Oleh sebab itu alat ini perlu dikembangkan lebih lanjut sehingga 

dapat dioperasikan dengan sumber energi listrik menggunakan 

aki atau sel surya. 

 
Kata kunci: kereta api, mikrokontroler, pintu lintasan, frekuensi radio, 

otomatis 
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