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ABSTRAK

Kecepatan motor induksi dipengaruhi oleh frekuensi tegangan sumber dan
beban mekanis, saat keadaan tanpa beban kecepatan putaran motor induksi akan
mendekati kecepatan medan magnet putar (kecepatan sinkron). kecepatan putaran
motor akan berkurang ketika terbebani dan akibatnya akan menimbulkan torsi beban
yang menyebabkan slip pada motor induksi. Namun pengaturan kecepatan motor
induksi 3 fasa bukanlah suatu hal yang mudah untuk dilakukan, salah satu cara
mengatur kecepatan motor induksi 3 fasa adalah mengubah frekuensinya.
Pengaturan frekuensi bisa menggunakan inverter untuk mengkonversikan sumber
tegangan tiga fasa maupun sumber tegangan satu fasa yang memiliki frekuensi 50Hz.
Pada penelitian ini menggunakan aplikasi CX-Programmer untuk ladder diagram
yang digunakan sebagai pengendali kecepatan yang berubah-ubah secara otomatis.
Kecepatan tersebeut meliputi speed 1, speed 2, speed 3 sebagai kecepatan naik, dan
speed 4 sebagai kecepatan pelan. Rancang bangun alat ini juga menggunakan sensor
proximity sebagai pembaca jumlah gulungan yang telah di tampilkan di HMI. Pada
alat ini menggunakan kabel fiber optik tipe dropcore sebagai objek yang akan
digulung.

Kata kunci : HMI, Inverter, Motor Induksi 3 Fasa, PLC, Sensor Proximity
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ABSTRACT

The speed of the induction motor is affected by the frequency of the source
voltage and mechanical load, when the no-load condition of the rotation speed of the
induction motor will approach the speed of the rotating magnetic field (synchronous
speed). the rotation speed of the motor will decrease when overburdened and
consequently will cause load torque which causes slippage on the induction motor.
But setting the speed of a 3 phase induction motor is not an easy thing to do, one way
to regulate the speed of a 3 phase induction motor is to change its frequency. The
frequency setting can use an inverter to convert three-phase voltage sources or single-
phase voltage sources that have a frequency of 50Hz. In this study the CX-
Programmer application for ladder diagrams is used as a speed controller that
changes automatically. The speed includes speed 1, speed 2, speed 3 as speed rises,
and speed 4 as slow speed. The design of this tool also uses a proximity sensor as a
reader of the number of scrolls that have been displayed on the HMI. This tool uses a
dropcore type fiber optic cable as the object to be rolled.

Keywords : HMI, Inverter, 3 Phase Induction Motor, PLC, Proximity Sensor
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