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ABSTRAK

Peralatan elektronik yang dipakai dalam rumah tangga maupun industri
umumnya bersifat induktif. Dari beban induktif ini akan menyebabkan gelombang
arus tertinggal dari gelombang tegangan, sehingga dapat menyebabkan turunnya
faktor daya (cos phi). Faktor daya yang rendah dapat menyebabkan daya yang
terpasang tidak dapat dimanfaatkan secara maksimal dan efisiensi daya listrik
menjadi rendah. Kualitas daya yang baik memiliki nilai faktor daya di atas 0,85.[3]
Harus ada perbaikan yang di lakukan supaya faktor daya tidak turun dan bisa
menambah efisiensi faktor daya, dan alat ini di buat dengan efisiensi factor daya
sebesar 0,90. Alat ini di buat dengan tujuan memperbaiki factor daya yang terjadi
karena adanya daya reaktif. Daya reaktif sendiri adalah daya yang di perlukan
untuk menciptakan medan magnet. Di sini alat ini akan mengurangi daya reaktif
yang tidak terpakai dan akan memaksimalkan daya yang di suplay dari PLN. Hasil
dari pengujian alat di dapatkan faktor daya bertambah menjadi 0,90 di ikuti
dengan penurunan arus pada beban. Perbaikan faktor daya dapat dilakukan dengan
memasang kompensator faktor daya berupa kapasitor yang dirangkai secara
paralel dengan beban. Nilai kapasitor yang dipasang harus sesuai dengan nilai
faktor daya yang akan diperbaiki. Sistem pemasangan dan pengaturan nilai
kapasitor dikontrol secara otomatis menggunakan mikrokontroller arduino uno
agar sesuai dengan kebutuhan beban. Proyek ini bertujuan untuk membuat alat
faktor daya otomatis sehingga dapat meningkatkan kualitas faktor daya.

Kata Kunci : Faktor daya, daya reaktif, daya induktif, kapasitor,

otomatis, mikrokontroller.



ABSTRACT

Electronic devices used in households and industries generally inductive.
Inductive load will cause the current wave to lag behind the voltage wave, thus
causing the power factor (cos phi) to decrease. Low power factor causes the
installed power cannot be utilized maximally and the electric power efficiency
becomes low, good power quality has a power factor value above 0.85.[3] There
must be improvements made so that the power factor does not go down and can
increase the efficiency of the factor power and this tool is made with a power
factor efficiency of 0.90. This tool is made with the aim of improving the power
factor that occurs because of the reactive power. Reactive power itself is the
power needed to create a magnetic field. here this tool will reduce unused reactive
power and will maximize the power supplied from PLN. The results of the testing
of the tool get its power factor to be increased to 0.90 followed by a decrease in
the current in the load, power factor improvement can be done by installing a
power factor compensator in the form of capacitors arranged in parallel with the
load. The value of the installed capacitor must match the value of the power factor
to be fixed. The mounting system and setting the capacitor values are controlled
automatically using an Arduino Uno microcontroller to fit the load requirements.
This project aims to create an automatic power factor tool so that it can improve

the quality of the power factor

Keywords : power factor, reactive power, inductive power, capacitors,

automatic, microcontroller.
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