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ABSTRAK 

 

       Terasi merupakan salah satu produk awetan ikan-ikan kecil atau rebon yang 

telah diolah melalui proses pemeraman atau fermentasi, penggilingan atau 

penumbukan, dan penjemuran. Usaha pembuatan terasi sangat membantu 

perekonomian masyarakat di daerah pesisir. Persoalan dalam usaha ini adalah 

penjemuran yang masih menggunakan tenaga manusia atau masih bersifat manual, 

dan terkadang belum mendapatkan  suhu optimal matahari, dan dalam proses 

produksi masih ada seorang pegawai yang memiliki sikap kurang profesional 

terutama dalam manajemen waktu sehingga proses produksi dapat terhambat dan 

juga dapat berakibat menurunnya hasil produksi. Dalam penelitian ini di 

rancangalah alat penjemur terasi otomatis berdasarkan tracking posisi matahari, 

dengan metode Mikrokontroler Arduino yang dapat bergerak secara otomatis 

mengikuti panas matahari. Dalam penelitian ini, dari percobaan yang telah di 

lakukan semua sensor dan akuator yang di gunakan  pada alat penjemur terasi 

otomatis ini dapat berjalan dengan normal, mulai dari jam 08.00 sampai jam 17.00 

dapat berjalan sesuai sudut, mulai dari 60⁰, 75⁰, 80º, 85º, 90⁰, 95º, 100º, 105º, 110º, 

115º, 120⁰. Kadar air terasi yang optimal harus di bawah 35%, dan pada penelitian 

alat ini untuk mendapatkan terasi yang optimal membutuhkan waktu selama 5 jam 

penjemuran. Alat penjemur terasi ini juga di uji dengan membandingkan dengan 

cara menjemur terasi secara manual yaitu 6 jam, sehingga alat ini lebih cepat 1 jam 

dalam mendapatkan kadar air terasi yang ideal. 

 

 

  

Kata kunci :  Tracking posisi matahari, posisi awal terbit matahari, penjemuran 

terasi. 
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ABSTRACT 

 

       Shrimp paste is one of the preserved products of small fish or rebon which has 

been processed through a ripening or fermentation process, grinding or pounding, 

and drying. The business of making shrimp paste is very helpful for the economy of 

the people in coastal areas. The problem in this business is that drying still uses 

human power or is still manual, and sometimes it doesn't get the optimal 

temperature of the sun, and in the production process there is still an employee who 

has an unprofessional attitude, especially in time management so that the 

production process can be hampered and can also result in decrease in production. 

In this study, an automatic shrimp paste drying device was designed based on 

tracking the sun's position, with the Arduino Microcontroller method that can move 

automatically following the sun's heat. In this study, from experiments that have 

been carried out, all sensors and accumulators used in this automatic shrimp paste 

drying device can run normally, starting from 08.00 to 17.00 hours, they can run 

according to angles, ranging from 60⁰, 75⁰, 80º, 85º, 90⁰, 95º, 100º, 105º, 110º, 115º, 

120⁰. The optimal water content of shrimp paste should be below 35%, and in this 

research, it takes 5 hours of drying time to get optimal shrimp paste. This shrimp 

paste drying device was also tested by comparing it with manual drying of shrimp 

paste which is 6 hours, so this tool is 1 hour faster in getting the ideal shrimp paste 

water content. 

  

Keywords: Tracking sun position, early sunrise position, drying shrimp paste. 
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