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ABSTRAK

Memelihara ikan hias banyak diminati dikalangan pecinta ikan.
pemeliharaan serta perawatannya yang cukup mudah hanya memperhatikan
pemberian makan serta memperhatikan air di tempatnya. Tantangan timbul
ketika ikan hias peliharaan harus ditinggal karena kesibukan dan tidak ada
waktu untuk memberi makan dan membersihkan sisa pakan dan kotorannya,
Alat smart system pada Aquarium adalah solusinya, Alat ini menggunakan
Arduino UNO yang merupakan pengontrol utama, untuk memberi makan alat
in1 menggunakan RTC (Real Time Clock) yang mengatur motor servo untuk
membuka dan menutup mekanik pakan ikan pada waktu yang ditentukan. Alat
ini juga memiliki fungsi pengingat dimana jika pakan hampir habis buzzer
akan berbunyi, bunyi buzzer di kontrol menggunakan sensor ultrasonic.
Sedangkan untuk menjaga kondisi air menggunakan sensor LDR (Light
Dependent Resistor), dimana sensor ini dapat mendeteksi kondisi air keruh
atau ada kotoran di dalamnya, dengan begitu kondis1 air pada aquarium selalu
dalam kondisi bersih. Alat ini juga memiliki fungsi untuk menyalakan lampu
Hias secara otomatis pada waktu yang ditentukan.

Kata kunci : Aduino UNO, LDR, RTC, Ultrasonic
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