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ABSTRACT 

 

 The purpose of this research is to design and make an Arduino based 

maturity sorting device using TCS3200 color sensor as a detector to check the fruit 

maturity based on its color, where later if the design is already applied and 

functioning well it can be useful for the star fruit farmers. Generally, the grouping or 

sorting of star fruit in some agricultural industries is still using human power. 

Grouping or sorting in this way certainly has come shortcomings, as we know that 

human have limitations in time of work and thinking, often feel saturated or 

neglected to do sorting in a long time. Therefore, with the maturity of star fruit 

sorting tools is expected to be utilized properly by the farmers for the performance 

of farmers more efficiently. 

 The research method used is to study about star fruit maturity and trial in 

hardware and software design. The results obtained in this study is the color 

detection of star fruit tested in the form of RGB and the separation of ripe and raw 

fruit. 

 

Keywords : Arduino, TCS3200 color sensor, sorting, RGB.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

ABSTRAK 

 

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk merancang dan membuat sebuah alat 

sortir kematangan buah belimbing berbasis Arduino yang menggunakan sensor 

warna TCS3200 sebagai detektor untuk mengecek kematangan buah berdasarkan 

warnanya, dimana nanti apabila rancangan ini sudah diaplikasikan dan berfungsi 

dengan baik dapat berguna untuk para petani buah belimbing. Umumnya 

pengelompokan atau sortir buah belimbing pada beberapa industri pertanian saat ini 

masih menggunakan tenaga manusia. Pengelompokan atau sortir dengan cara ini 

tentunya memiliki beberapa kekurangan, seperti yang kita ketahui bahwa manusia 

memiliki keterbatasan dalam waktu pengerjaan dan berpikir, seringkali merasa jenuh 

atau lalai untuk melakukan penyortiran dalam jangka waktu yang lama. Oleh sebab 

itu dengan adanya alat sortir kematangan buah belimbing diharapkan dapat 

dimanfaatkan dengan baik oleh para petani agar kinerja petani semakin efisien. 

Metode penelitian yang digunakan yaitu melakukan studi tentang 

kematangan buah belimbing dan uji coba dalam perancangan hardware dan 

software. Hasil yang didapat pada penelitian ini adalah pendeteksian warna buah 

belimbing yang diuji berupa RGB dan pemisahan buah yang matang dan mentah. 

 

Kata kunci : Arduino, sensor warna TCS3200, penyortiran, RGB. 
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