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ABSTRAK

Mesin konveyor otomatis saat ini di butuhkan dalam masa pembangunan
infrastruktur di Indonesia. Mesin konveyor ini dibutuhkan untuk mengangkut pasir.
Pada mesin konveyor ini motor listrik yang digunakan adalah motor listrik tiga phase
dengan pengaturaan kecepatan motor (VFD) dan PLC sebagai sistem kendalinya.
Pengaturan frekuensi digunakan untuk meningkatkan kecepatan dan torsi sebuah
motor. VFD ini dapat diatur sesuai dengan keinginan dan kebutuhan. Sedangkan PLC
bertujuan untuk memudahkam pengoprasian mesin konveyor dan sebagai pengatur
sistem kendali dari mesin konveyor tersebut. Pada saat konveyor di beri beban RPM
pada motor 3 phase akan mengalami sedikit penurunan. Limit switch sebagai sensor
pada mesin konveyor ini. Motor 3 phase ini akan berjalan difrekuensi 15 Hz untuk
low speed sedangkan untuk high speed difrekuensi 25 Hz. Komponen utama yang
juga di gunakan dalam mesin konveyor ini adalah bucket konveyor, belt konveyor dan
NRMV.

Kata kunci : Konveyor, Motor Listrik, Pasir, PLC, VFD



ABSTRACT

Automatic conveyor machines are currently needed in the period of
infrastructure development in Indonesia. This conveyor machine is needed to
transport sand. In this conveyor machine, the electric motor used is a three-
phase electric motor with motor speed regulation (VFD) and PLC as the
control system. Frequency settings are used to increase the speed and torque
of a motor. This VFD can be adjusted according to your wishes and needs.
While the PLC aims to facilitate the operation of the conveyor machine and as
a regulator of the control system of the conveyor machine. When the conveyor
is loaded, the RPM on the 3 phase motor will experience a slight decrease.
Limit switch as a sensor on this conveyor machine. This 3 phase motor will run
at a frequency of 15 Hz for low speed while for high speed the frequency is 25
Hz. The main components that are also used in this conveyor machine are
bucket conveyors, conveyor belts and NRMV.

Keywords : Conveyor, Electric Motor, Sand, PLC, VFD
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