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ABSTRAK 

 
Sterilisasi di PT. Kosena Lestari Makmur dilakukan  fogging dengan liquid 

H2O2 (Hidrogen Peroxide) untuk mengurai bakteri yang mengkontaminasi ruangan, 

untuk mengutamakan kualitas produk dan jangka expired pada setiap produk sesuai 

perencanaan. Dengan alat fogging yang ada sebelumnya memerlukan waktu yang 

lama sesuai luas ruangan untuk menjangkau seluruh sisi pada ruangan. Disamping itu 

dampak liquid H2O2 (Hidrogen Peroxide) berbahaya ketika kontak langsung pada 

manusia dan tidak adanya indikator liquid habis. Dari permasalahan tersebut dapat 

diatasi dengan merancang bangun alat fogging H2O2 (Hidrogen Peroxide) yang dapat 

menyemprot atau melakukan proses pengkabutan dan memiliki jangkauan yang luas 

pada setiap sudut ruangan dengan dilengkapi motor penggerak yaitu Power Window 

, dengan driver motor BTS-7960,  dan kontrol jarak jauh dengan board ESP 8266. 

Serta untuk informasi level liquid yang akan habis saat proses fogging berlangsung 

menggunakan pembacaan sensor JSN-SR04T. 

 

Kata kunci : BTS 7960, Fogging, JSN-SR04T, ESP8266, Power Window. 
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ABSTRACT 

 

Sterilization at PT. Kosena Lestari Makmur fogging with liquid H2O2 

(Hydrogen Peroxide) to decompose bacteria that contaminate the room, to prioritize 

product quality and the appropriate expiration period for each product according to 

the plan. With the previous fogging tool, it took a long time according to the size of 

the room to reach all sides of the room. Besides, the impact of liquid H2O2 (Hydrogen 

Peroxide) is dangerous when it comes into direct contact with humans and there is no 

liquid indicator running out. These problems can be overcome by designing a H2O2 

(Hydrogen Peroxide) fogging device that can spray or carry out the misting process 

and has a wide range in every corner of the room equipped with a driving motor, 

namely Power Window with BTS-7960 motor driver and remote control with the 

board. ESP 8266. Information on the liquid level that will run out during the fogging 

process uses the JSN-SR04T sensor reading. 
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