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ABSTRAK 

 

Indoor Garden System (IGS) Merupakan Metode Budidaya Tanaman yang 

dapat diaplikasikan didalam ruangan. Namun, ada beberapa kendala dalam 

perancangan Indoor Garden System, salah satunya adalah untuk Pengendali atau 

Pengontrol kondisi Lingkungan didalam Indoor Garden System. Sistem Akuisisi Data 

ini akan menggunakan beberapa data dari sensor, serta pemberian perintah berupa 

kontrol pada Aktuator. Sistem Akuisisi Data ini memanfaatkan Software Node-Red 

sebagai pemrogram dan penampil Nilai Parameter Sensor baik berupa Nilai Angka 

maupun Grafik pada Human Machine Interface (HMI) Software Node-Red. Adapaun 

sensor yang digunakan untuk memantau kondisi lingkungan pada Indoor Garden 

adalah Sensor suhu DS18B20, Sensor Kelembaban Tanah YL-69 dan sensor Cahaya 

(LDR). Sedangkan Untuk pemroses datanya menggunakan Arduino Mega 2560 dan 

Ethernet Shield sebagai penyedia alamat IP (Internet protocol).Untuk media 

pengiriman dan penerima data menggunakan Protokol Komunikasi Modbus TCP/IP 

dan Kabel LAN. Tahapan penelitian meliputi perancangan, pembuatan dan pengujian 

alat. Berdasarkan Hasil Penelitian serta Pengamatan alat yang sudah dibuat  

menunjukan bahwa kinerja Sensor-Sensor tertampil dengan baik pada Human 

Machine Interface dan untuk Aktuator juga dapat berkerja dengan baik. Didapatkan 

dimana pembacaan sensor suhu DS18B20 memiliki kebenaran sebesar 99,2 % 

sedangkan Sensor Kelembaban Tanah YL-69 mempunyai kebenaran pembacaan 

sebesar 90% dan untuk sensor LDR miliki kebenaran hasil Pembacaan ADC manual 

adalah sebesar 97.28 % . 

 

 

Kata kunci : Indoor Garden system (IGS), Akuisisi Data,  Arduino,  Human Machine 

Interface, Sistem  Kontrol, Node-Red. 
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ABSTRACT 

 

Indoor Garden System (IGS)  Is a Plant Cultivation Method that can be 

applied indoors. However, there are several obstacles in the design of the Indoor 

Garden System, one of which is for the Controller or Controller of Environmental 

conditions in the Indoor Garden System. This Data Acquisition System will use some 

data from sensors, as well as giving commands in the form of controls on the Actuator. 

This Data Acquisition System utilizes Node-Red Software as a programmer and a 

viewer of Sensor Parameter Values in the form of Numerical Values and Graphics on 

the Human Machine Interface (HMI) Node-Red Software. The sensors used to monitor 

environmental conditions in the Indoor Garden are the DS18B20 temperature sensor, 

the YL-69 Soil Moisture Sensor and the Light sensor (LDR). Meanwhile, the data 

processor uses Arduino Mega 2560 and Ethernet Shield as the provider of IP 

addresses (Internet protocol). For media for sending and receiving data, it uses the 

Modbus TCP/IP Communication Protocol and LAN Cable. Based on the results of 

observations, the tools that have been made Sensors and Actuators can work well, 

where the temperature sensor readings DS18B20 has an average truth of 99.2% while 

the YL-69 Soil Moisture Sensor has a reading of 90% and for the LDR sensor has the 

correctness of the manual ADC reading is 97.28 % . 

 

 

Keywords: Indoor Garden system (IGS), Data Acquisition, Arduino, Human 

Machine Interface, Control System, Node-Red. 
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