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ABSTRAK

PENGUKUR BAGIAN PENYAMBUNG KERETA API MENGGUNAKAN
ARDUINO NANO

Bagian penyambung Kereta Api atau disebut juga Alat perangkai merupakan
komponen utama kereta dan gerbong yang berfungsi sebagai alat penghubung antara
sarana perkeretaapian, dan meneruskan gaya tarik maupun gaya dorong lokomotif
ke rangkaian kereta api. Ketinggian bagian penyambung dari kop rel sangat
berpengaruh terhadap sambungan bagian penyambung antar kereta. Jika ketinggian
bagian penyambung kereta api tidak dalam range standard, dikhawatirkan
sambungan antar kereta dapat terlepas. Selama ini proses pengecekan ketinggian
bagian penyambung kereta api masih dilakukan secara manual, sehingga metode ini
sangat memungkinkan diperoleh hasil pembacaan yang tidak akurat dikarenakan
kesalahan pembacaan dan proses pengecekan juga membutuhkan waktu yang sedikit
lebih lama. Berdasarkan permasalahan tersebut, pembuatan tugas akhir ini bertujuan
untuk mengurangi kemungkinan kesalahan pembacaan dan mempercepat proses
pengecekan. Tugas akhir ini berupa alat yang dapat menampilkan tinggi bagian
penyambung kereta api secara digital. Alat ini menggunakan ping parallax sebagai
sensor jarak, Arduino nano sebagai pengolah data, dan Oled display untuk
menampilkan hasil pembacaan. Pada pengujian alat, dilakukan dengan cara
membandingkan hasil pembacaan alat dengan hasil pembacaan secara manual.
Pengujian tersebut didapatkan nilai error rata-rata yaitu 0.23% dengan prosentase
akurasi alat 98.8% dan prosentase presisi alat 99.12%.

Kata kunci : arduino nano, bagian penyambung kereta api, oled display, pengukur,
ping parallax
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akhir ini.
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Sahabat-sahabat serta teman seperjuangan yang membantu pembuatan
Tugas Akhir ini.

10. Dan semua pihak yang tidak dapat discbutkan satu persatu. |

Penulis menyadari bahwa penyusunan tugas ini masih jauh dan katz?
sempurna. Oleh karena itu penulis selalu terbuka terhadap segala kritik dan saran dari
semua pihak demi kesempurnaan tugas akhir ini. Akhirnya penulis berharap, semoga
tugas akhir ini dapat bermanfaat.

Surabaya, Juli 2021
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