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ABSTRAK 
 

Nama    : Angga Dannie Yantoro 

Program Studi   : Informatika 

Judul : Pengendalian Penyiraman dan Penyemprotan Otomatis 

Pestisida Menggunakan Blynk  

 

Pada era ini, pertumbuhan penduduk semakin meningkat pesat, banyak 

lahan pertanian yang berubah menjadi lahan pemukiman dan sarana publik 

lainnya. Hal ini menyebabkan kurangnya lahan pertanian untuk memenuhi 
kebutuhan pangan yang semakin banyak seiring dengan bertambahnya jumlah 

penduduk. Terkait dengan keterbatasan lahan pertanian, kini ada cara bercocok 

tanam dengan memanfaatkan lahan yang sempit, yaitu bercocok tanam secara 
hidroponik. Tujuan dalam penelitian ini adalah merancang dan membangun alat 

sebagai media bantu kerja bertani tomat ceri secara semi hidroponik dengan 

pengendalian penyiraman, pengukuran PH larutan nutrisi dan penyemprotan 

pestisida otomatis sehingga dapat meningkatkan efektivitas kerja petani. Dalam 
penelitian ini menggunakan Nodemcu V3 sebagai mikrokontroler yang 

berfungsi mengontrol dan mengolah data dari sensor yang terpasang. 

Kata Kunci : Hidroponik, Alat Bantu Kerja, Semi Hidroponik, Nodemcu 
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ABSTRACT 

 

Name    : Angga Dannie Yantoro 

Department   : Informatics 

Title : Controling of Watering and Automatic Spraying of 

Pesticides Using Blynk 

 

In this era, population growth is increasing rapidly, many agricultural 

lands are turned into residential land and other public facilities. This causes a 
lack of agricultural land to meet the increasing food needs along with the 

increasing population. Related to the limitations of agricultural land, now there 

is a way of farming by utilizing a narrow land, namely hydroponic farming. The 
purpose of this research is to design and build a tool as a working medium for 

cherry tomato farming in a semi-hydroponic manner by controlling watering, 

measuring the pH of nutrient solutions and spraying automatic pesticides so as 
to increase the effectiveness of farmers' work. In this study, Nodemcu V3 is 

used as a microcontroller which functions to control and process data from the 

installed sensors. 

Keywords: Hydroponics, Work Aids, Semi Hydroponics, Nodemcu 
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