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ABSTRAK

Alat pembakaran sampah sangat penting untuk di gunakan di dalam TPA

(tempat pembuangan akhir), dimana alat yang di gunakan saat ini masih

menggunakan cara-cara manual dan masih membutuhkan banyak orang

untuk pengoperasianya serta pengontrolan nya masih membutuhkan tenaga

manusia. Dari sini saya mempunyai inovasi untuk membuat alat pembakar

sampah otomatis berbasis PLC(progamable logic controler). Saya

Mahasiswa Jurusan Teknik Elektro Universitas Tujuh Belas Agustus 1945

Surabaya mempunyai ide agar pembakar sampah di TPA dibuat dan

dioperasikan secara otomatis. Alat pembakar sampah otomatis ini bekerja

supaya proses dari sampah masuk sampai menjadi abu nantinya bekerja

secara otomatis tanpa sentuhan manusia. Kontrol ini dilengkapi dengan

sensor photoelektrik, sensor basah dan thermo control yang meyensor

mulai dari sampah masuk dan mengidentifikasi tingkat kadar basah

sampah untuk menentukan waktu pembakaranya. Kontrol ini dikontrol

dengan PLC OMRON CQM1H-CPU 21.Demikian sekilas penjelasan

tentang pembuatan alat untuk tugas akhir kami, dan atas perhatianya kami

sampaikan banyak terima kasih.

Kata Kunci : alat pembakar sampah otomatis , plc omron
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