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ABSTRAK 

 

Nama  : Rendy Cahya Edytya 

Program Studi : Informatika 

Judul : Sistem Otomatisasi dan Monitoring Pada Kolam Ikan Koi  

  Menggunakan Fuzzy Logic Berbasis Android 

 

Perawatan atau budidaya ikan koi saat ini sebagian besar masih dilakukan 

secara manual. Perkembangan zaman semakin pesat. Perubahan kebutuhan hidup 

yang semakin meningkat, mengakibatkan aktivitas para pemelihara yang tidak 

menentu membuat perawatan atau budidaya ikan hias khususnya ikan koi di kolam 

menjadi terabaikan. Ikan menjadi stres, terserang penyakit, dan paling parah 

menyebabkan kematian ikan koi. Salah satu permasalahan yang dihadapi adalah 

belum tersedianya sistem monitoring untuk mengetahui kondisi kolam ikan dari jarak 

jauh. Sistem otomatisasi monitoring pada alat ini dapat melakukan perubahan air 

kolam berdasarkan kekeruhan air kolam, pengendalian suhu berdasarkan kondisi suhu 

air, dan pengendalian pH berdasarkan kondisi pH air. Pada alat ini sistem kendali 

pergantian air kolam menggunakan kendali logika fuzzy dengan masukan kekeruhan 

air tidak lebih dari 300 NTU dan keluaran dalam pompa air keluar. Pompa air 

berdasarkan ketinggian air diketahui oleh sensor ultrasonik. Untuk pengendalian suhu 

menggunakan logika fuzzy dengan input, kondisi suhu air tidak lebih atau kurang dari 

23 - 29 °C. Outputnya berupa menghidupkan dan mematikan heater atau kipas angin. 

Untuk kontrol pH menggunakan kontrol on-off dari pompa larutan cair dengan batas 

kondisi tidak kurang atau lebih dari 6,2 - 7,8 pH. Sistem pemantauan dan kontrol jarak 

jauh berbasis Android dapat menampilkan data tentang kekeruhan, pH, TDS, dan suhu 

serta memberikan kontrol untuk pengendalian diri pengelola. 

 

Kata Kunci : pH, suhu, kekeruhan, fuzzy logic, monitoring 
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ABSTRACT 

 

 

Name  : Rendy Cahya Edytya 

Department : Informatics 

Title : Automation and Monitoring Systems In Koi Fish Ponds Using  

  Android Based Fuzzy Logic 

 

 The care or cultivation of koi fish is currently mostly still done manually. The 

development of the times is increasingly rapid. The changing life needs are increasing, 

resulting in an erratic activity for the keepers to make the care or cultivation of 

ornamental fish, especially koi fish in ponds, neglected. Fish become stressed, 

attacked by disease, and at worst, caused the death of koi fish. One of the problems 

faced is the unavailability of a monitoring system to determine the pond's condition 

remotely. The monitoring automation system on this tool can perform pool water 

changes based on the turbidity of the pool water, temperature control based on water 

temperature conditions, and pH control based on water pH conditions. In this tool, the 

control system for changing pool water uses fuzzy logic control with input turbidity 

of water not more than 300 NTU and output in a water pump out. Water pumps based 

on water height known by ultrasonic sensors. For temperature control using fuzzy 

logic with input, the water temperature condition is not more or less than 23 - 29 °C. 

The output is in the form of turning on and off the heater or fan. For pH control using 

the on-off control of the liquid solution pump with a condition limit of not less or 

more than 6.2 - 7.8 pH. An Android-based remote monitoring and control system can 

display data on turbidity, pH, TDS, and temperature and provide control for 

maintainers' self-control. 

 

Keywords: pH, temperature, turbidity, fuzzy logic, monitoring 
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